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Proces programiranja

Proces programiranja sestavlja:
* Definicija problema

* Priprava

* Pisanje

* VVzdrzevanje
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Priprava

* Pisanje zahtev

* |zbira orodij
— Programski jezik
— Podporna orodja

* Nacrtovanje arhitekture
* Nacrtovanje programa
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Priprava — pisanje zahtev

* Natancnost
 Natancnost
 Natancnost
* Natanchost
* Natanchost
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Priprava — izbira orodji [RYME

* Programski jezik
— Makroji v urejevalniku besedil, Poslovni program
na PC-ju, Procesno kriticne aplikacije, Zivljensko
kKritiche aplikacije
— Cas razvoja / as uéenja
* Podporna orodja
— Orodja za nadzor kode (SVN, GIT, ...)
— Orodja za staticno analizo

— COTS programska oprema (knjiznice,
operacijski sistemi, ...)
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Priprava - Nacrtovanje [RYME

* Od zgoraj navzdol
« Cim manj medsebojnih povezav
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Priprava - Nacrtovanje

 Modularnost

« Skrivanje interne strukture
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Pisanje programa

* Detajlni nacrt

* Pisanje

* RazhroscCevanje

« Testiranje

* Integracija

* Ponovno pisanje

* Optimizacija

* Pisanje dokumentacije
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Pisanje programa - detajlni nacrt

Psevdokoda

1f pogo]]
naredl nekaf
else
naredl nekaj drugega
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Pisanje programa - detajlni nacrt

Diagram poteka
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Pisanje programa - detajlni nacrt

CRYHE

RTM

Diagram stan|

Naprava
izklopljena

Napajanje Inicializacija

Preveri
stanje
Pogoj 1 =
Rudi je v napaénem stanju
+ Oscilator ne dela
+ DC-link je prevelik
+ RMS toka je prevelik
+ Rudi javlja napako

|

Ce kontaktor

Preveri stanje

Rudija

OK

Cakaj na U_line

Standby Zelena tipka:
——Pogoj 1 + timeout:
Pogoj 1
¢———Po0goj 2 = Pogoj 1 + rudi_fault
4k Timeout + Rdeca tipka:

ni notri vklopi <
bootstrap

Kontaktor notri
Ali pa Timeout

Izklopi
bootstrap

Napaka

Poslji opis

————Timeout + Rdeca tipka+ U_line RMS <——

Pogoj 2

RMS >

OK

Sinhroniziraj

Pogoj 2

——P——Rdeca tipka + U_line RMS < + PLL_out———¢

¢+———Pogoj 3 = Pogoj 2 + Udc < + Udc >——

OK
Offset tok. sond I

———P——Rdeca tipka + U_line RMS < + PLL_out——

OK
Vklop DC I
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Pisanje programa - detajlni nacrt

Blokovna shema
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Pisanje programa — podatkovne strukture ;’ME

* Ne pozabi na nacCrtovanje podatkov

« Kompleksni podatkovni tipi
— Kazalci
— Tabele
— Skladi
— Vrste
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Pisanje programa, zahtev - pregledi [RYHE

Pregledi

* Napake se odkrijejo zgoda] (pregledi zahtev)
* VecC ocCli vec vidi

* Trening za neizkusene

* VVzpostavljanje enotnih resitev
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Ponovno pisanje programa [RYME

Ponovno pisanje kode

* Razlogi
— Predolga funkcija
— PreveC medsebojnih povezav
— Pregloboko gnezdenje

— Uporaba komentarjev za razlago nerazumljive
kode

* Postopna zamenjava kode
* Shrani delujoco kodo
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Optimizacija programa [RYME

Optimizacija

* Razlogi -> nikoli ne optimiraj brez razloga
* Natancno doloCi mesto optimizacije

« Shrani delujoCco kodo

* Postopna zamenjava kode
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Vzdrzevanje

Osnovni pogoji za uspesno vzdrzevanje
* Dostop do istih orodijl

* Nadzor nad verzijami programa

« Ustrezen nivo kode

 Dokumentacija programa

« Sledenje hroscem
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Zaklucek LRETME

* Priprava na delo je pol dela

* Ime] nadzor nad verzijami programa
 |zvaja] preglede kode ter zahtev

* Ne optimiraj dokler ni potrebno
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