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Slika 14-1: Shema za oceno vrtilne hitrosti AM brez mehanskega senzorja
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Slika 14-2: Principielna blokovna shema MRAS
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Slika 14-4: Blokovna shema uporabe of

je hitrosti AM
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Slika 14-5: Oblika magnetne gostote v odvisnosti od rotorskih in statorskih utorov
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Slika 14-6: Komponente spremembe statorskega fluksa v KSSP.
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Slika 14-7: Primer spremembe vektorja fluksa v éasu T, ob delovanju prostorskega vektorja
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Slika 14-8: Delovanje pretvorniske napetosti na vektor statorskega fluksa v razlicnih sekstantih
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Slika 14-9: ""Uporabni'" prostorski vektorji napetosti pretvornika v odvisnosti od poloZaja vektorja fluksa
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Slika 14-10: Regulacijska shema DTC
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Tabela 14.1: Komponenti napetosti v SKS v odvisnosti od kombinacije stikal pretvornika
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Slika 14-11: Nekateri moZni tipi

fluksa in i navora v DTC
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Vi Vo
11 1,-1 L1

Strategija NV i, i, iy ali i, | i ali i,

Strategija AV i, iy iy i,

Tabela 14.2: Izbira napetostnega vektorja pretvornika v odvisnosti od izhoda regulatorja in
izbrane strategije (velja za 1. sekstant)
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strategija prednosti pomanjkljivosti

AV e zelo utinkovito zaviranje pri poljubni | e  vija preklopna frekvenca

o povegane oscilacije fluksa in navora

. adrantno obratovanje
NV ©  nizja preklopna frekvenca « slabo zaviranje pri vseh frekvencah
o bolj gladek potek fluksa in navora e nezmoznost Stirikvadrantnega

obratovanja

Tabela 14.3: Primerjava strategij AV in NV
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Slika 14-12: Princip delovanja AV (levo) in NV strategije DTC (desno)
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Slika 14-13: Poteka Zelene (crtkana linija) in dejanske vrednosti (polna linija) statorskega fluksa v SKS pri DTC
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