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[POGONI Z ASINHRONSKIMI MOTORJI |

POSEGI V MOTOR
- preklop polovih parov - sprememba napetosti in - sprememba napetosti in
frekvence (U/f metoda} frekvence (Uff metoda)

- dodatni upori v rotorskem

naviju - sprememba toka in

frekvence (1ff metoda)
- naravna orientacija polja
- metoda pospesevanja polja

- teorija orientacije polja

Slika 3. 1: Nacini krmiljenja in regulacije AM
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Slika 3. 2: Vezava tuljay za 8-polni stroj

. 3: Vezava tuljav za 4-polni stroj
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Slika 3. 4: M/M,=f(R;) za Ry=0.2 ... 1] X, (ob M, =konst.)
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STATOR L

Slika 3. 5: Regulacija
hitrosti motorja z
dodajanjem rotorske
upornosti s pomodjo
razsekalnika (chopperja)

USMERNIK Ry

R, [Q]
Slika 3. 6: Casovni potek vklapljanja
rotorske upornosti
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U’ narasta

Slika 3. 7: Sprememba karakteristike navora za razlicne statorske napetosti (M, = konst)
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OMREZJE FREKVENCNI BREME
f=50Hz PRETVORNIK
U=3x380V
3 3
Uy Uy, Uy 3.0= 3. AM
Uy, Ug, Uy \ 3=

Slika 3. 8: Moderni pogon s frekvenénim pretvornikom
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Slika 3. 9: Principielna zgradba
frekvenénega pretvornika
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Stika 3. 10: Normirana U/f
karakteristika za celotno podrodje
obratovanja

Slika 3. 11: Karakteristika navora za
celotno podrocje obratovanja
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PRETVORNIKI

Pretvorniki z viesnim
tokokrogom

[Napetostni vmesni
tokokrog

Tokovni vmesni
tokokrog

Konstantna vmesna
napetost

Spremenljiva ymesna
napetost

Slika 4. 1: Osnovna delitey tipov pretvornikoy
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omreZje

vmesni tokokrog | napetosti ali tokovi
(50 Hz, 3x380 V) ;

poljubne oblike

! g U s,
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usmernik razsmernik
Slika 4. 3: Osnovni princip zgradbe p ika z im ymesnim
b
iy Uy Uy -
by b 0y =
usmernik razsmernik

Slika 4. 4: Osnovni princip zgradbe pretvornika z tokovnim vmesnim tokokrogom
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Slika 4. 5: Poenostavljena zgradba razsmernika sy <’j:|: H
Us;

Slika 4. 6: Poteki u,, faznih ; q%*

napetosti ter napetosti na
sponkah motorja. Uy
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Slika 4. 6: Poteki ,, faznil napetosti ter napetosti na
sponkah motorja.
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Slika 4. 7: Napetosti na
posameznih fazah AM v vezavi ¥
za primer (1,0,0)

Slika 4. 8: Rezultantna statorska napetost ob
kombinaciji stikal (1,1,0)
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Slika 4. 9: Sesterokotnik, ki prikazuje rezultanto napetosti ob razli¢nih kombinacijah stikal
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Dejanski tok

I ™ Lt souse ok
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Pulzno-Sirinsko (PWM)
modulirana napetost

Slika 4. 10: Oblika toka ob pulzno-Sirinsko modulirani napetosti
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Slika 4. 11: Realizacija poljubneg:
ika ! calizacija poljubnega I,=(T,-T,)x2
ektorja napetosti

(Ty5-T,)x2
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Slika 4. 13: Princip generiranja toka s pomo&jo PWM
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D,

Slika 4. 14: Princip
delovanja éasovno

omejevalnik

diskretnega tokovnega
pretvornika

dejanski tok

Zeleni tok

0ps
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Slika 4. 15: Primerjanje

enega in dejanskega
toka v enakih asovnih
intervalih
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Slika 4. 16: Oscilogram poteka toka in napetosti ob skoéni spremembi Zelenega toka
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Cmara]

Slika 4. 17: Oscilogram poteka
dejanskega toka in Zelenega toka
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Slika 4. 18: Oscilogram Zelenega in
dejanskega toka ene faze AM pri

reverziranju
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Slika 4. 19: Oscilogram medfazne napetosti
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