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Slika 5. 1: Vektorja statorskega in rotorskega toka v prostoru
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L=45° . Slika 2. 5: Kompleksni vektor statorskega toka
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Slika 5. 2: Prikaz rezultante
toka v dvoosnem koordinatnem
sistemu
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Slika 5. 3: Nacin definiranja fluksov v enofazni nadomestni shemi
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Slika 5. 4: Razmere med tokoma v SKS
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Slika 5. 5: Ekvivalentno vezje EM
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Slika 5. 6: Ovoj v homogenem magnetnem polju
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Slika 5. 7: Blokovna shema EM
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ASINHRONSKI MOTOR s KK

ENOSMERNI MOTOR

nadilnosti motorja

+mehanska in elektritna
robustnost
+ enostavna tehnologija

+ velike serije
+ nizka cena

ok obseg moti
- nelinearnost

- slipne izgube

- problemi in omejitve zaradi
komutatorja

- nelinearna enatha

navora

- odvisnost navora (tudi) od
rotorskih tokov

dostopne vse rotorske

- izmenitne veli¢ine

+ zelo enostavna regulacijska
struktura

Tabela 2: Primerjava AM in EM
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Slika 5. 8: Lege vektorjev tokov v asinhronskem stroju
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Slika 5. 9: Vektor statorskega toka v koordinatah statorja (SKS) in polja (KSP)
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Slika 5. 10: Blokovna shema asi motorja v koordir polja z vsiljenim tokom
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Slika 5. 11: Blokovna shema asinhronskega motorja v koordinatah rotorskega polja z vsiljeno napetostjo
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Slika 5. 12: Blokovna shema modificiranega napetostnega modela
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Slika 5. 13: Prehodni pojavi tokov v KSP ob prikljucitvi AM na togo omreZje
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Slika 5. 14: SM s trajnimi magneti
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Slika 5. 15: Kazaléni diagram sinhronskega motorja (i, #0)
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Slika 5. 16: Blokovna shema SM v KSP s konstantnim rotorskim vzbujanjem
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Slika 5. 17: Stacionarna nadomestna elektricna shema SM s trajnimi magneti
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Slika 5. 18: Kazaléni diagram SM v stacionarnem stanju pri ig, < 0
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Slika 5. 19: Blokovna shema SM z enosmernim rotorskim tokokrogom
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Slika 6. 1: Blokovni diagram zveznega modela AM v SKS z enacbami stanja
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Slika 6. 2: Blokovni diagram ponazoritve AM v KSP z enacbami stanj
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Slika 6. 3: Diskretizacija zvezne funkeije
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Slika 6. 4:Blokovna shema diskretnega modela stanj AM v SKS
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Slika 6. 5: Blokovna shema diskretnega modela generiranja toka v SKS
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Slika 6. 6: Blokovna shema generiranja toka v KSP
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Slika 6. 7: Blokovna shema tokovno-hitrostnega modela zajemanja vektorja
magnetilnega toka (fluksa) rotorja v KSP
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Slika 6. 8: Zvezni model stanja za SM v KSP
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Slika 6. 9: Blokovna shema generiranja toka v diskretnem modelu SM v KSP
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S is modela i; icr stroja

Slika 6. 10: Blokovna shema
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