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mikroracunalnik in/ali mocnostno, motor
krmilna i vezje
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Slika 7. 1: Normirana blokovna shema regulacije EM
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analogla z eguiacio EM
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Slika 7. 2: Principielna shema regulacije AM v KSP
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Slika 7. 3: Merjenje komponent fluksa s Slika 7. 4: Vektorja rotorskega fluksa
pomodjo senzorjey (p = 1) in fluksa v zracni rezi v SKS
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Slika 7. 5: Dolodanje vektorja
AM magnetilnega toka rotorja s pomocjo
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Stika 7. 6: Blokovna shema doloanja
vektorja fluksa s pomo&jo integracije tokoy
in napetosti
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merilnik hitrosti

Slika 7.

: Princip zajemanja rotorskega
meritvijo tokov in hitrosti oz.
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Stika 7. 8: Blokovna shema

zajemanja rotorskega fluksa s

pomodjo tokov in vrilne hitrosti oz.
pozicije rotorja.
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Stika 7. 9: Blokovna shema
regulacije fluksa in navora z

indirektno orientacijo polja ob
predpostavki iy, * =i

Slika 7. 10: Regulacija fluksa in
navora z direktno orientacijo polja
in regulacijo tokov
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Slika 7. 11: Oscilogram hitrosti in navora pri reverziranju
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Slika 7. 12: Staticni karakteristiki navora ob konstantni Zeleni vrednosti
hitrosti in spremembi obremenitve
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Slika 7. 13: Staticni karakteristiki navora ob spremembi Zelene vrednosti hitrosti in konstantni obremenitvi
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Slika 8. I: Princip delovanja tokovnega merilnika s Hallovim senzorjem (sondo)
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Slika 8. 2: Napetost pretvornika pred in po filtriranju (x-os: 5 ms/delec, y-os: 5 V/delec)
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Stika 8. 3: Principielna zgradba resolverja (p je Stevilo polovil parov resolverja)

uy, = kuysin( pe)

Uy, =k, cos(pe)
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Slika 8. 4: Oblike napetosti v resolverju
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Slika 8. 5: Princip izracuna kota zasuka iz sinusnega in kosinusnega signala
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Slika 8. 6: Ugotavljanje smeri vrtenja s pomodjo obeh sinusoidnih signalov
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digitalni kot ¢,

STEVNA ENOTA

Slika 8. 7: Shema sledilnega pretvornika
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Slika 8. 8: Inacica resolverja z dvema statorskima in enim rotorskim navitjem
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Slika 8. 9: Oblike napetosti pri resolverju z dvema statorskima in enim rotorskim navitjem
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Slika 8. 10: Zgradba enkoderja
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Slika 8. 11: Porazdelitev podrocij v absolutnem dajalniku pozicije

jbolj bit, LSB 1j bit)
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360°lokalno —
360/8=45° absolutho

Slika 8. 12: Porazdelitev podroij v inkrementalnem dajalniku pozicije s pravokotnimi signali
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Slika 8. 13: Oblike pravokotnil signaloy iz
i dajalnika z ozirom na smer
o vrtenja (+ ali -)
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Slika 8. 14: Princip delovanja induktivnega dajalnika s sinusnimi signali
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Slika 9. 1: Prehodni pojay reguliranega AM, ki je napajan s éasovno-diskretnim pretvornikom (T, = 0.7 To)
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